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اکچويتور خطي شفت دارمشخصات فرم   

  مشخصات درخواست کننده: 

 :   آدرس ايميل                            :      نام مجموعه                          :   همراه / تلفن                              :           نام خانوادگي 

 نوع موتور محرک اکچويتور: 
 )با ديناميک بالا بالا براي دستيابي به دقت(با درايو  (PMSM) سرو موتور □
 )براي دستيابي به دقت بالا با ديناميک پايين( استپر موتور با درايو □
□  AC 230 V 1~ )براي دقت و ديناميک پايين(  
□  AC 400 V 3~ ) دقت و ديناميک پايينبراي( 
□  AC 400 V 3~ هاي موقعيتتعريف  تابلوي سرخود براي يدارا A+  وA- چيت تورک سوئيو حساس مجازي  
□   DC 24 V)در شروع حرکتبالا محرک  براي محدوديت ولتاژ با نيروي( 
□  DC 12 V ) در شروع حرکت بالابراي محدوديت ولتاژ با نيروي محرک(  
□  AC 400 V 3~  سرخود براي تعريف موقعيت هاي کنترل داراي تابلويA+  وA- و حساسيت تورک سوئيچ  مجازي

  اکچويتور و کنترلر موتور

 نحوه قرار گرفتن اکچويتور در محل نصب   : 
 به صورت افقي  □
 به صورت عمودي شفت رو به بالا □
  به صورت عمودي شفت رو به پايين □
  نييدرجه و شفت رو به پا ۶۰تا  ۲۰ه يبا زاو □
  درجه و شفت رو به بالا  ۶۰تا  ۲۰ه يبا زاو □
 با زاويه هاي مختلف حين حرکت اکچويتور □

  شکل قرارگيري موتور روي اکچويتور: 
□ Parallel )موتور به موازات راستاي جک در بغل قرار مي گيرد(  
□ Inline )موتور در امتداد راستاي جک قرار مي گيرد(  
□ Vertical )موتور به صورت عمود بر راستاي جک قرار مي گيرد( 

 نحوه نصب اکچويتور در محل : 
 )فلنچ جلو □يا فلنچ عقب  □( فلنچ دار □
 لولا از ابتدا و انتهاي جک □
 و انتهاي جک) کاردان □ ايترونيون  □(لولا از وسط  □
  )که نيروي محرکي از طرف بار به اکچويتور وارد مي شود براي مواردي( اتمام حرکت نياز به ترمز الکترومغناطيسي براي قفل در موقعيت بعد از  □

  براي محدود کردن حرکت )يواقع -Aو  +A( نياز به سنسور سوئيچ هاي ابتدا و انتهاي کورس  □

  )با محرک سرو موتور يا استپر موتور قابليت استفاده دارد( نمودن موقعيت Homeنياز به سنسور سوئيچ وسط براي   □

  نياز به هندويل براي حرکت دستي در حالت قطع برق  □

  مکانيکي اضافه باربراي جلوگيري از موتور  کوپلينگ محدود کننده گشتاور □يا  تورک سوئيچ □نياز به   □

  يا نرم افزار تحت ويندوز PLCاعمال دستورات و مانيتورينگ از طريق   ،براي انجام تنظيمات Modbus RTU □يا  Modbus TCP □نياز به پروتکل   □

  /TCP Modbus RTUنياز به نرم افزار تحت ويندوز براي انجام تنظيمات و اعمال دستورات و مانيتورينگ بواسطه پروتکل   □

 mA/0-10 V 20-4نياز به فيدبک موقعيت خروجي   □     4-20 mA/0-10 V (Set point)نياز به سيگنال مرجع موقعيت   □

  نياز به کاور آکاردئوني روي شفت براي حفاظت در برابر گرد و غبار شديد محيط  □

  بر حسب (طول کورس حرکتيmm( ..........................................................  :  

  بر حسب (حداکثر نيروKgf: ( ......................................................... 

  بر حسب (حداکثر سرعتmm/s (   :......................................................... 

  بر حسب (دقت مورد نياز در حالت کنترل جابجاييmm (  :.........................................................   

 اکچويتور توليدي اين شرکت دارايIP67   مي باشد اما لازم استIP  موتور محرک را درج نماييد :.................................. 

  درجه سلسيوسبر حسب (محدوده دماي محيط(   :°C.....................C  to °....................... 

  تعداد اکچويتور مورد نياز :.....................................................  

  کنترل نيرو  □: کاربرد اکچويتور(Force Control) □  کنترل جابجايي(Position Control) □  کنترل سرعت(Speed Control) 

 توضيحات براي انتخاب صحيح اکچويتور مفيد است(توضيح مختصر در خصوص کاربرد مورد نظر :(--------------------------------------------------------------  

  در صورت نياز به تابلوي کنترل جداگانه و نرم افزار: 
 On/Offتابلوي کنترل بر پايه رله و کنتاکتور براي کاربردهاي کنترلي  □
  )Pulse/Directionيا  Modbus RTU(براي کاربردهاي کنترلي محدود  PLC & HMIتابلوي کنترل بر پايه  □
  )RTUيا  TCP(براي کاربردهاي کنترلي توزيع شده  Windowsبا نرم افزار تحت  Modbusتابلوي کنترل بر پايه شبکه صنعتي  □
 براي کاربردهاي کنترلي پيشرفته Real Timeبا نرم افزار  CAN Openيا  EtherCATتابلوي کنترل بر پايه شبکه صنعتي  □

F 0 0 1  خ يتار         کد فرم   شماره سفارش         
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 .معين مي شود يمشتر انتخابيبا توجه به مشخصات  د کنندهيتول توسط تورياکچو  Size  -۱:   توجه                     

  .توضيحات مربوط به هر آيتم در صفحه اول ذکر شده است - ۲

  *  

Size
Stroke 
(mm) 

Max 
Force 
(Kgf) 

Max 
Speed 
(mm/s) 

Motor 
type 

Motor 
Mounting    

type Brake 

EMLA 

Actuator 
Mounting    

type 
A+ & A-
Sensors 

Home 
Sensor 

1- Rear Flange 

2- Front Flange 

3- Joint in Rod & Rear 

4- Joint in Rod & Trunnion 

5- Joint in Rod & Cardan 

B - With Brake 

WB - Without Brake 

S - With Sensors 

WS - Without Sensors 

H - With Home Sensor 

WH - Without Home Sensor 

P - Parallel 

I - Inline 

V - Vertical 

Ø 63 
Ø 80 
Ø 100 
Ø 125 
Ø 140            
Ø 200   
Ø 230 

Handwheel 

1- With Handwheel 

2 - Without Handwheel 

Torque 
Limiter 

T- With Torque Limiter Coupling 

TS-With Torque Switch 

WT - Without Torque limiter 

C- With Bellows Cover 

WC - Without Bellows Cover 

Cover 
for  

Shaft 

1- Servo Motor (PMSM) 

2- Step Motor 

3- AC 1 ~  

4- AC 3 ~ 

5-AC 3 ~ with Stand-Alone                                            
controller to define Virtual   
A+/A- positions 

6- DC 24 (PM) 

7- DC 12 (PM)   

8- AC 3 ~ with Stand-Alone                                            
controller to define Virtual   
A+/A- positions and Motor 
controller 
 


